IMpookinon A) Yroyneiov Atdaktopov, B) Metadidaktopikdv Epgovntov ko IN)
Epgovntov yio gpevvntikn covepyoaosio pe tnv opddo 'TIKAPOX' o¢ fadera
padno/cveun avaive orTIKAOV dedopiveov Mn Exavopopuévov Agpooka®y
(MEA, drones, UAYV)

Avtikeipeva épeovac/avantoéng:

Avalvon omtikng TAnpoopiag (ikdvmv Kot Bivteo) omd drones
Popmotikn 6pacn drones

Mnyoviky pabnon yio avaivon dedouévav kot Eleyyo drones

Avaivon dedopévov RGB-D, vepdv onpeimv, yoptdv yio drones
YXlomomoeig hoyioukob oe Robotic operating system (ROS)
Yroloylotikr] Kivnuoatoypopio pe drones.

Ac@alelo Kot TPOOTAGIN TPOCHOTIKMY dESOUEVMV GE EQAPIOYEG e drones.
"EAEYY0G GUVEPYUTIKMV KoL 0LTOVOU®Y pourot (drones).

Yrdpyovv duvatodtnTeg YpNULOTOdOTNONG, LETE OO dNUOCLO AVIOY®VIGTIKY TPOKNpLvén Bécewmv
0€ EMMEDO: O) EPELVNTIH/VTOYNPLOV S10dKTOPA 1 ) LETASOAKTOPO 1] Y) EPELVTY.

Buoypagukd: Kadnynmg Ioavvng Tntag, Tunua ITAnpopopikng ATIO, pitas@aiia.csd.auth.gr,
2310-996304.

A. Tw epeuvnTéc/LTOYNELOVG JIOAKTOPEG VTAPYOVY SLVOTOTNTES EKTOVNONG OLO0KTOPIKNAG
owtping (petd omd avtaymviotikn mpoknpuén Béong vmoynelov O1ddKTOpa GTO TUNUO
[Minpogopikig AII®) Kot xpnUaTtod0TNONG, LETE 0O SNUOCIA OVTAY®VIGTIKN TPOKNpLEN Bécemv
O€ EMMEDO EPEVLVNTH/VTOYNPLOV J1OAKTOPA.

B. ®a mpotiunfovv petadidaktopikol epeuvntéc pe ddaktopikd ITAnpopopikic 1 HMMY 1
owvaPOV Kol 160TIHOV TIOVETIGTNUOK®OY OYOADY UE @) YVOOoELS mpoypaupatiopod (C/C++,
Python, MATLAB), kot B) yvdoelg unyavikig pddnong/Pabeidv vevpovikdv Siktdmv 1/Kat
TEYVNTNG OPOOTG 1)/KOL POUTOTIKNG 1/ ene&epyaciog eikovag/Pivieo/onpatog.

I'. ®a wpotiunBovv £pELVNTEC ATOPOLTOL TPOTTVYLUKADV 1] LETUTTLUYLOK®Y 6TToLdGOV [TAnpo@opikng
N HMMY 1 cvvaedv kot 166tipmv [Hovemomm ooy oyoAdv Pe o) YVOCELS TPOYPUUUATIGUOD
(C/C++, Python, MATLAB), kot ) yvdoelg pnyovikng pabnong/pabeidv vevpovikdv iktomv
/Kot TeEYVNTC OPOoTG 1)/KaL POUTOTIKNG T/Kou ene&epyaciog elkOvag/ Pivteo/onuatoc.
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